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La estática es una rama de la mecánica cuyo objetivo es estudiar las condiciones que deben de cumplir las 

fuerzas que actúan sobre un cuerpo, para que éste se encuentre en equilibrio

ESTÁTICA

EQUILIBRIO

Un cuerpo cualquiera se encuentra en equilibrio cuando carece de todo tipo de aceleración (a = 0 ).



FUERZA

Es una magnitud que mide la interacción que existe entre dos o más cuerpos.

Toda fuerza modifica el estado de reposo o movimiento de un cuerpo, además de generar deformaciones 

(por mínima que sea) en dicho cuerpo.



TIPOS DE FUERZAS

Fuerzas de Contacto
Se produce cuando resulta del contacto físico

entre dos o más cuerpos.

Fuerzas de Campo
Es aquella fuerza donde no interviene el contacto

físico entre los cuerpos, pero que actúan

a través del espacio, a dicho espacio se le denomina

campo.



CLASIFICACIÓN DE LAS FUERZAS RESPECTO A SU POSICIÓN

FUERZAS EXTERNAS

Son aquellas fuerzas que se presentan en la

superficie de los cuerpos que interactúan

Realmente hay muchas fuerzas externas que

nos son familiares: El peso, la reacción, la fuerza

de rozamiento, etc.

FUERZAS INTERNAS

Son las que mantienen juntas a las partículas que forman un sólido rígido. 

Si el sólido rígido está compuesto estructuralmente de varias partes, las 

fuerzas que mantienen juntas a las partes componentes se definen también

como fuerzas internas; entre las fuerzas internas más conocidas tenemos: 

La tensión y la compresión.



Tensión (T)
Es aquella fuerza que aparece en el interior

de un cuerpo flexible (cuerda, cable) debido

a fuerzas externas que tratan de alargarlo.

Cabe mencionar que a nivel de Ingeniería la

tensión o tracción como también se le llama,

aparece también en cuerpos rígidos como en

algunas columnas de una estructura.

Compresión ( C)
Es aquella fuerza que aparece en el interior

de un sólido rígido cuando fuerzas externas

tratan de comprimirlo.



ROZAMIENTO

Cuando dos superficies están en contacto y se

intenta mover una de ellas respecto a la otra,

siempre aparecen fuerzas tangenciales llamadas

fuerzas de rozamiento que impiden el movimiento,

por otra parte, estas fuerzas de rozamiento

son limitadas y no evitarán el movimiento

si se aplican fuerzas suficientemente grandes.

FUERZA DE ROZAMIENTO
Es aquella fuerza que surge entre dos cuerpos cuando

uno trata de moverse con respecto al otro, esta

fuerza siempre es contraria al movimiento o posible

movimiento.

CLASES DE ROZAMIENTO

A) Por Deslizamiento
Cuando un sólido se desliza o trata de deslizar

sobre otro.

B) Por Rodadura
Si un sólido rueda sobre otro sólido.

C) Por Viscosidad
En los líquidos o gases



LEYES DE NEWTON –

1ERA CONDICIÓN DE EQUILIBRIO

1era LEY DE NEWTON (Ley de la Inercia)

“Un cuerpo de masa constante 

permanece en estado

de reposo o de movimiento con una 

velocidad constante

en línea recta, a menos que sobre ella 

actúe una

fuerza”.







3era LEY DE NEWTON (Ley de la Acción y la Reacción)

La acción y reacción no se anulan porque no

actúan en el mismo cuerpo.

- La acción y reacción no necesariamente 

producen

los mismos efectos.



1era CONDICIÓN DE EQUILIBRIO

“Un cuerpo se encontrará en equilibrio cuando la

fuerza resultante que actúa sobre él, sea igual a cero,

para esto, las fuerzas componentes deben ser 

necesariamente

coplanares y concurrentes”



DIAGRAMA DE CUERPO LIBRE (D.C.L.)

Hacer el D.C.L. de un cuerpo es representar gráficamente

las fuerzas que actúan en él. Para esto se siguen

los siguiente pasos:

1.- Se aísla al cuerpo, de todo el sistema.

2.- Se representa al peso del cuerpo mediante

un vector dirigido siempre hacía el centro de

la Tierra (W).

3.- Si existiesen superficies en contacto, se representa

la reacción mediante un vector perpendicular

a dichas superficies y empujando

siempre al cuerpo (N ó R).

4.- Si hubiesen cuerdas o cables, se representa

a la tensión mediante un vector que está

siempre jalando al cuerpo, previo corte imaginario

(T).

5.- Si existiesen barras comprimidas, se representa

a la compresión mediante un vector que

está siempre empujando al cuerpo, previo

corte imaginario (C).

6.- Si hubiese rozamiento se representa a la fuerza

de roce mediante un vector tangente a las

superficies en contacto y oponiéndose al movimiento

o posible movimiento.







Fuerzas concurrentes y coplanares en equilibrio










